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PARKING MANAGEMENT SYSTEM 

 

KRASIMIR M. KORDOV AND DAYANA Y. STOYANOVA  
 

ABSTRACT:  This article presents a parking management system 

that detects occupied parking spaces and reports the number of free spaces. 

The system indicates the numbers of free parking spaces by means of 

information digital boards and a web system that provides information in 

real time. A system is presented through an example prototype, using an 

Arduino microcontroller and ultrasonic distance sensors that detect occupied 

and vacant parking spaces. 
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СИСТЕМА ЗА ОРГАНИЗАЦИЯ НА ПАРКИРАНЕТО* 

 

КРАСИМИР М. КОРДОВ И ДАЯНА Й. СТОЯНОВА 
 

АБСТРАКТ:  Настоящата статия представя система за 

организация на паркирането, която засича заетите паркоместа и 

отчита броя на свободните места. Системата посочва номерата на 

свободните паркоместа посредством информационни дигитални 

табла и уеб система, която предоставя информация в реално време. 

Система е представена чрез примерен прототип, като са използвани 

микроконтролер Arduino и ултразвукови сензори за разстояние, 

отчитащи заетите и свободните паркоместа. 

 

 

 
*  Статията е частично финансирана по проект № РД-141/24.02.2023 

https://doi.org/10.46687/SEUC6584
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Въведение 

Системите за организация на паркирането играят решаваща 

роля в съвременните градски среди [1], където нараства 

мобилността на населението и броят на автомобилите. Тези 

системи [2] се проектират и използват с цел подобряване на 

управлението на паркинг пространствата, оптимизиране на 

трафика, намаляване на замърсяването и подобряване на общото 

градско преживяване. 

Системите за организация на паркирането [3] обикновено 

се фокусират върху нарастващите предизвикателства пред 

градската мобилност и нуждата от интелигентни подходи за  

управление на паркирането. Тези системи включват разнообразни 

технологични иновации като сензори, камери, софтуерни 

приложения и данни за реално време, които се използват за 

улесняване на потребителите и оптимизиране на използването на 

паркинг пространствата.  

 

Прототип на система за управление на паркирането 

Предложената система е реализиране чрез използване на 

следните хардуерни компоненти: 

 

Arduino Uno 

Представлява микроконтролерна платформа, съставена от 

8-битов микроконтролер Atmel AVR и допълващи се компоненти, 

които улесняват програмирането и връзката с други устройства 

[4]. Най-голямото предимство на Arduino е наличието на 

стандартни конектори, които позволяват свързването на платката 

с голям набор от различни модули. Arduino Uno (Rev 3) е показан 

на Фиг. 1, [5]. Голямата популярност на тези платки привлича 

софтурени и хардуери специалисти, които непрекъснато работят 

по усъвършенстването и създаването на нови възможности и 

използването на модули за добавяне на допълнителни 

функционалности на Arduino. В ценово изражение тези 
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микроконтралери са отлично и достъпно решение за разработване 

на прототипи на системи и реализация на идейни проекти. 

 

 
Фигура 1 – Arduino Uno 

 

Ultrasonic distance sensor 

Ултразвуковият сензор за разстояние [6] е устройство, 

което използва ултразвукови вълни за измерване на разстоянието 

до обекти. Този сензор изпраща ултразвукови импулси и след 

това измерва времето, което отнема на импулсите да се отразят от 

обекта и да се върнат обратно до сензора. Използвайки скоростта 

на звука, сензорът може да пресметне точното разстояние до 

обекта. Ултразвуковите сензори се използват широко в 

роботиката, автоматизацията, измерванията на разстояния и 

други приложения, където е важно да се определи разстоянието 

между устройството и околните обекти. Те предоставят надеждно 

и точно измерване на разстоянието и се контролират лесно с 

микроконтролери и други устройства. Ултразвуковият сензор за 

разстояние е показан на Фиг. 2. 
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Фигура 2 - Ultrasonic distance sensor 

 

Схема на свързване е представена на Фиг. 3 [7]. 

 

 

 
Фигура 3 – Схема на свързване на Arduino и Ultrasonic 

distance sensors 
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Прототип на система за управление на паркирането 
 

Цялостната система за организация на паркирането включва 

допълнително уеб базирано приложение, което регистрира и записва 

сигналите от датчиците в база от данни, като дава информация, чрез 

отдалечен достъп, за свободните паркоместа. Приложението може да се 

използва от компютър, таблет или смартфон, което улеснява 

потребителите - Фиг. 4.  

 

 
Фигура 4 – Уеб базирано приложение 

 

Заключение 

Настоящата статия представя прототип на система за 

организация на паркирането, използвайки едноплатков компютър 

Arduino Uno R3, ултразвукови сензори за разстояние и уеб 

базирано приложение с база данни. Системата улеснява 

потребителите, като ги информира за номерата на свободните 

паркоместа, като спестява време и гориво. При използване на уеб 

приложението, потребителите могат да проверят дали паркингът 

е пълен, дори без да са посетили търговския обект. 
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